Digitaler Werkstiickanschlag

Anwendungsbeispiel: e-sensing auf MM e-motion

Anwendung/Kundennutzen

Induktive Bauteilerkennung /Abstandsmessung

Hochprézise, mehrdimensionale Lagekontrolle

Parametrierbare Sensorik

Kommunikationsschnittstellen 10-Link oder Analogsignal

Fur e-motion Spannfutter (MM,CC) oder als Nachrustlésung lieferbar

Technische Merkmale

e Genauigkeit < 0.01 mm

e Signalausgang I0-Link oder Analogsignal 0-10 V
¢ proofline® = abgedichtet - wartungsarm

Lieferumfang
Produktspezifischer Werkzeuganschlag

proofline® gy reihe
abgedichtet . wartungsarm
e-sensing

Hochprazise induktive Bauteilerkennung/
Abstandsmessung, Parametrierbar,

Genauigkeit < 0.01 mm
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LED Statusanzeige

e o o Geschiitzt nach IP67

Signalausgang I0-Link oder
Analog
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Digitaler Werkstiickanschlag

Weitere Anwendungsbeispiele: e-sensing

Integrationsschema Kraftspannfutter

SPS

LPS 4.0 Wegmesssytem Kabelsatz :
e-sensing

Induktivkoppler

Base Remote

N oL .

o Zugrohr

Drehverteiler oder HRU 1

1 Medium
(Luft/KSS/Hydraulik) Spannfutter

Spindelstock

Integrationsbeispiel CC e-motion
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e-sensing

zur induktiven
Bauteilerkennung/
Abstandsmessung
(optional)
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